RELAZIONE TECNICA

PROCEDURA APERTA PER L’AFFIDAMENTO DI UNA FORNITURA DI SISTEMA DI
MUNGITURA ROBOTIZZATA PER LE ESIGENZE DEL DIPARTIMENTO DI SCIENZE
MEDICHE VETERINARIE (DIMEVET)

Il Dipartimento di Scienze Mediche Veterinarie, per le proprie esigenze, prevede di acquistare n. 2 Robot
di Mungitura da collocare alPinterno del fabbricato gia utilizzato come “stalla sperimentale”.

Tale edificio, realizzato attorno allanno 2000, € composto da una struttura portante principale in pilastsi
di c.a., tamponature In muratura e legno, copertura con travi in legno lamellate e pacchetto di copertura
relativo. L’accesso all’edificio é garantito da una comoda viabilita in origine dalla Via Tolara di Sopra, ed
¢ posto a poche decine di metri dalla stessa Via.

Non vi sono pertanto particolart problematiche legate all'approvvigionamento che puo essere effettuato
con idonei ed ordinari mezzi ¢ personale.

Le nuove attrezzature possono trovare collocazione nelle rispettive aree individuate da specifica retinatura
colorata nella tavola grafica facente parte della documentazione messa a disposizione dei partecipanti alla
procedura. L’oggetto delle attivita prevede:

- la fornitura di 2 robot di mungitura;

- lo svolgimento di tutte le ulterion attivita connesse e strumentali ed analiticamente previste e descritte
nel capitolato quali: - consegna, progettazione di dettaglio costruttiva, posa in opera con installazione
comprese tutte le opere relative per adattamenti anche murari, allacci delle macchine, loro collaudo con
emissione delle necessarie certificazioni etc. ..

- paranzia, assistenza tecnica, manutenzione;

- formazione i favore del personale universitario.

Per le attivita da eseguirsi in loco s1 ¢ prevista la redazione del Piano di Sicurezza e Coordinamento in
quanto trattasi di opere riconducibili alle previsioni di cut all’art. 89 del dlgs. 81/2008 e s.m.i. come
contenute nell’allegato X dello stesso Digs. (opere edili o di ingegneria civile), trattandosi infatti di attivita
murarie ¢ impiantistiche e che inoltre, per loro natura e conformazione prevedono I'intervento di “... di
pitt imprese esecutrici, anche non contemporanea, ...” (tif. Art. 90 c. 3 dlgs. 81/08).

Infatti 1 Committente ha provveduto alla nomina del “coordinatore per la progettazione” che ha quindi
redatto 1l previsto Piano di Sicurezza e Coordinamento.

Per ogni ulteriore dettaglio dpifiquadramento economico e tecnico-progettuale si rimanda ai rispettivi

documenti di gara.
Bologna, 7 ottobre
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